e Normas Europeas de Modelismo NEM
e =z = =
“oROD || Traccién con corriente continua: 631
Sentido de marcha y circulacion en sistema de dos carriles 1 Pagina
Norma de obligado cumplimiento Edicion de 1985

1. Generalidades

1.1 El “sentido de marcha”* de un vehiculo motor se define en relacion a su aspecto exterior: por ejemplo
la ,marcha adelante” significa : chimenea, cabina AD o extremidad 1 en la parte delantera.

1.2 El “sentido de circulacion” en una via se define con relacién al entorno fijo: por ejemplo circulacion de
A hacia B (ver figura 1).

2. Funcionamiento en dos railes aislados

2.1 La polaridad de los dos railes determina el sentido de circulacién.

2.2 La orientacion del vehiculo motor en la via es indiferente.

2.3 El polo positivo esta en el rail derecho segun sentido de circulacion (figura 1y 2)
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3. Funcionamiento con catenaria
3.1 La polaridad de la catenaria determina el sentido de marcha del vehiculo motor.
3.2 La orientacion del vehiculo motor en la via es el que prescribe la NEM 621 en su § 3.1

3.3 El ,Jado comun® del vehiculo motor, sefialado con el simbolo *, pues también el ,rail comun® esta a la
izquierda segun el sentido de circulacién, cuando el positivo esta en la catenaria (fig. 3 a 6). El otro rail
no juega ningun rol en este modo de captacion.
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